DreameBot L 10 (&3

Robot sprzatajacy +
Stacja bazowa
DreameBot L10 Ultra

Instrukcja obstugi

_——

llustracje w niniejszej instrukcji maja charakter pogladowy. Prosze zapoznac¢ si¢ z rzeczywistym produktem.

dreame



Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Aby unikng¢ porazenia pradem, pozaru lub obrazen ciata spowodowanych niewtasciwym uzytkowaniem
urzadzenia, nalezy uwaznie przeczyta¢ instrukcje obstugi przed uzyciem urzgdzenia i zachowac¢ jg na

przysztos¢.

Ograniczenia w
uzytkowaniu

- Z produktu nie powinny korzysta¢ dzieci ponizej 8 roku zycia ani osoby z niedostatkami

fizycznymi, sensorycznymi, intelektualnymi lub ograniczonym dos$wiadczeniem czy
niewystarczajgcg wiedza bez nadzoru rodzica lub opiekuna, aby zapewni¢ bezpieczng
obstuge i unikng¢ wszelkich zagrozen. Dzieci nie powinny przeprowadzaé czyszczenia i
konserwacji bez nadzoru.

- Urzgdzenie moze by¢ uzywane tylko z zasilaczem dostarczonym wraz z urzgdzeniem.

Ten produkt zawiera akumulator, ktéry moze by¢ wymieniany wytacznie przez
wykwalifikowane osoby.

Uporzadkuj obszar, ktéry ma by¢ czyszczony. Dzieci nie mogg bawi¢ sie tym
produktem. Nalezy upewni¢ sie, ze dzieci i zwierzgta domowe przebywajg w
bezpiecznej odlegtosci od odkurzacza z mopem podczas jego pracy.

Nie nalezy montowa¢, tadowa¢ ani uzywac¢ urzadzenia w fazienkach ani wokét
basenoéw.

Ten produkt jest przeznaczony wytgcznie do czyszczenia podidg w Srodowisku
domowym. Nie nalezy uzywa¢ go na zewnatrz, na powierzchniach innych niz podtogi
oraz w pomieszczeniach komercyjnych lub przemystowych.

Upewnij sie, ze urzadzenie dziata prawidlowo w odpowiednim s$rodowisku. W
przeciwnym razie nie uzywaj urzgdzenia.

- W razie uszkodzenia kabla nalezy go wymieni¢ na oryginalny lub na caly zestaw
dostepny u producenta lub w punkcie serwisowym.

Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Ograniczenia w
uzytkowaniu

Robota nie nalezy uzywa¢ na obszarze zawieszonym nad ziemig bez uprzedniego
zastosowania bariery ochronne;.

Nie nalezy umieszczac robota do géry nogami. Nie nalezy uzywac pokrywy czujnika
laserowego LDS, pokrywy robota ani zderzaka, jako uchwytu.

- Nie nalezy uzywac¢ robota w temperaturze powyzej 40°C lub ponizej 0°C, a takze na

podtogach z ptynami lub lepkimi substancjami.

- Aby unikng¢ uszkodzen lub szkéd spowodowanych ciggnieciem, przed rozpoczeciem

pracy urzadzenia nalezy usuna¢ z poditogi wszelkie luzne przedmioty oraz usung¢ kable
lub przewody zasilajgce znajdujgce sie na Sciezce czyszczenia.

Nalezy usuna¢ z podtogi wszelkie delikatne lub mate przedmioty, aby zapobiec ich
uszkodzeniu w przypadku zderzenia.

- Nalezy trzymac wiosy, palce i inne czesci ciata z dala od otworu ssgcego robotéw.

- Przyrzad do czyszczenia nalezy trzymac z dala od zasiggu dzieci.

- Nie nalezy uzywaé urzadzenia w pomieszczeniu, w ktérym $pi niemowle lub dziecko.

- Nie wolno umieszcza¢ dzieci, zwierzat domowych ani zadnych przedmiotéw na robocie,

niezaleznie od tego, czy jest on nieruchomy, czy sie porusza.

- Urzadzenie nalezy przechowywa¢ w miejscu niedostepnym dla dzieci.
- Uzywaj tylko oficjalnie zatwierdzonego detergentu. Nie nalezy dodawa¢ zadnych ptynéw,

takich jak alkohol lub $rodek dezynfekujacy.

- Nie uzywaj robota do czyszczenia jakichkolwiek palnych substancji. Nie nalezy uzywaé

robota do czyszczenia tatwopalnych lub wybuchowych cieczy, gazéw korozyjnych,
nierozcienczonych kwaséw lub rozpuszczalnikow.



Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Ograniczenia w
uzytkowaniu

Akumulator i
tadowanie

Nie odkurzaj twardych ani ostrych przedmiotéw. Nie nalezy uzywaé¢ urzadzenia do
czyszczenia przedmiotéw takich jak kamienie, duze kawatki papieru lub innych
przedmiotéw, ktére mogg zatkaé urzadzenie.

- Przed czyszczeniem i konserwacjg nalezy wytgczy¢ urzadzenie i odtgczy¢ je od

zasilania.

. Nie nalezy wycieraé robota ani stacji fadujgcej mokrg szmatka ani sptukiwa¢ ich zadng

cieczg. Po wyczyszczeniu czesci mozliwych do mycia, przed ich ponownym
zamontowaniem i uzyciem, nalezy je catkowicie wysuszy¢.

- Produktu nalezy uzywa¢ zgodnie z instrukcjami zawartymi w instrukcji obstugi.
Uzytkownicy ponoszg odpowiedzialno$¢ za wszelkie straty lub szkody wynikajace z
niewlasciwego uzytkowania tego produktu.

- Nie nalezy uzywa¢ akumulatora ani podstawy samoczyszczajgcej innych firm. Nalezy

uzywac wytgcznie z jednostkg zasilajgcg RCS9-5.

- Nie nalezy podejmowac¢ préb samodzielnego demontazu, naprawy lub modyfikaciji

akumulatora lub stacji fadujace;j.

- Nie nalezy umieszczac¢ stacji tadujacej w poblizu zrédet ciepta.

Do wycierania lub czyszczenia stykéw tadowania stacji tadujacej nie nalezy uzywacé
mokrej szmatki ani mokrych rak.

Utylizuj stare akumulatory we wiasciwy sposéb. Zbedne akumulatory nalezy
przykazywac¢ do odpowiednich zakladéw zajmujgcych sie recyklingiem.

- Jesli przewdd zasilajgcy zostanie uszkodzony lub zepsuty, nalezy natychmiast

zaprzestaé jego uzywania i skontaktowa¢ sie¢ z serwisem. Na czas transportu nalezy

- upewni¢ sie, ze robot jest wylgczony oraz, w miarge mozliwosci, znajduje si¢ w

oryginalnym opakowaniu.

Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Akumulator i
tadowanie

- Jezeli robot nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nalezy natadowac go do petna, a

nastepnie wylgczy¢ i przechowywac¢ w chtodnym i suchym miejscu. tadowac robota
co najmniej raz na 3 miesigce, aby unikngé nadmiernego roztadowania akumulatora.

- Akumulator litowo-jonowy zawiera substancje niebezpieczne dla $rodowiska. Przed

utylizacjg robota nalezy najpierw wyjaé akumulator, a nastepnie zutylizowaé go lub
poddac¢ recyklingowi zgodnie z lokalnymi przepisami i regulacjami kraju lub regionu, w
ktérym byt uzywany.

- Lepiej jest wyja¢ akumulator z produktu dopiero po jego zuzyciu. W tym celu nalezy

upewnic sig, ze produkt jest odigczony od zZrédta zasilania.

- 1) Wykre¢ $rube na spodzie i zdejmij pokrywe.
- 2) Odtacz ztagcze akumulatora, a nastepnie wyjmij akumulator. Nie nalezy uszkadza¢

akumulatora, aby unikng¢ obrazen.

- 3) Oddaj akumulator do punktu recyklingu.

- Czujnik laserowy tego produktu spetnia wymagania normy IEC 60825-1:2014 dotyczacg

bezpieczerstwa produktéw laserowych klasy 1. Unikaj bezposredniego kontaktu
wzrokowego z czujnikiem laserowym podczas dziatania.

Wazne informacje dotyczace bezpieczenstwa

Producent: Dreame Trading (Tianjin) Co.,Ltd.,

Adres: Room 2112-1-1,South District, Finance and Trade Center, No.6975 Yazhou Road,Dongjiang Bonded Port Area, Tianjin Pilot Free Trade Zone, China (Pokéj
2112-1-1, dzlelnica potudnlowa, Finance and Trade Center, nr 6975 ullca Yazhou, obszar portu Dongjlang, Tianjin Pilot Free Trade Zone, Chiny) Importer/kontakt:
INNPRO Robert Blgdowski Sp. z 0.0. ul. Rudzka 65c, 44-200 Rybnik innpro.pl,

dreame-polska.pl

Niniejszym firma Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. o$wiadcza, ze urzadzenie radiowe typu Di U L10 Ultra sie z robota RLS6LADC-6
E Jest na

oraz stacjl bazowej RCS9-5, jest zgodne z dyrektywa 2014/53/UE. Pelny tekst

stronle https://

dreame-polska.pl/dreamebot-110-ultra/

obstugi mozna znalezé na stronie Isk 110-ultra/

Uwagal Nalezy wy

y model aby uzyskaé dostep do informacji.



Przeglad produktu

Zawartos¢ opakowania

Pozostate akcesoria

- ==

Szczotka boczna Kabel zasilaj do i Worek do odkurzacza
(wymienny)

o Jo
o

Podktadka mopa x 2 Uchwyt podktadki Instrukcja obstugi
Stacja tadujaca (zamontowana fabrycznie) mopa x 2

Przeglad produktu

Robot

(3 Przycisk czyszczenia punktowego
B $nij krotko, aby rozpoczaé czy
punktowe.

d) Przycisk zasilania/czyszczenia
- Naci$nij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wiaczy¢ i
wylaczyé.
- Nacisnij krétko, aby wigczyé czyszczenie po uruchomieniu
robota.

RS

1O Przycisk stacji dokujacej
- Nacis$nij krétko, aby wystaé robota z powrotem do stacji
tadujacej.
- Nacisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wylgczy¢
Blokade Rodzicielska.

Wskaznik stanu
- Swiatto biate: w trakcie czyszczenia lub czyszczenie

zakonczone

- Swiatto szybko migajace na pomaranczowo: Biad

- Swiatto state p ! Niski poziom ia lub
wstrzymanie

Uwaga: i$nij przycisk, aby ymac prace
robota podczas czyszczenia lub powrotu do tadowania.



Przeglad produktu

Robot i czujniki

Czujniki upadku

Czujnik dywanu o———
+———o Koto uniwersalne

o Gorna pokrywa LDS Szczotka boczna  o—==
o Czujnik laserowy LDS

Szczotka gtowna
o Zderzak

Koto gtéwne

o Ostona szczotki

o Koto gtdwne
Zatrzaski naktadki na
szczotke

Otwory
montazowe
uchwytu na
podktadke mopa

Przycisk resetowania

« Naci$nij i przytrzymaj przez Pojemnik na kurz
3 sekundy, aby
przywrdéci¢ ustawienia
fabryczne

Wskaznik Wi-Fi

Pokrywa o

o Samooprdzniajacy
otwor
wentylacyjny

Zatrzask pojemnika o
na kurz
Klips pokrywy o

Styki o pojemnika na kurz o Filtr
tadowania Pokrywa pojemnika o
Ztacza o Czujnik krawedziowy na kurz
Wiot o Klips na filtr o
automatycznego Samooproézniajgcy otwor
uzupetniania wentylacyjny
wody

Przeglad produktu

Stacja tadujaca Stacja tadujaca

Pokrywa gérna

- Wskaznik stanu

State $wiatto biate: Stacja
Uchwyt fadujaca jest podigczona do
" zasilania.

Migajace $wiatto
pomaranczowe: W stacji
tadujacej wystapit btad

Gniazdo
Pokrywa o—

odpylacza Filtr

Obszar sygnalizacji

:Wktad myjacy o
B P H—o Styki tadowania
Samooprozniajacy

otwor
wentylacyjny

- Wlot automatycznego
uzupetniania wody

Klips Klips zbiornika na
zbiornika wode
na wode
Kula Rura wodna
ptywakowa

o Filtr
o Ptywak

Zbiornik Zbiornik na
na brudng wode czystg wode



Przed uzyciem

1. Zdejmij paski ochronne

Klips szczotki
bocznej

Uwaga: Zamontuj szczotke boczng, az zatrzasnie sie na swoim miejscu.

Przed uzyciem

5. Umies¢ robota

Nacisnij i przytrzymaj przycisk d) na robocie przez 3 sekundy, aby go wigczy¢.
Umies¢ robota na stacji tadujacej tak, aby zespét mopa byt skierowany w strong
wkiadu myjacego. Nastgpnie ustyszysz powiadomienie glosowe, gdy robot
pomysinie potgczy sie ze stacjg tadujaca i rozpocznie tadowanie. Po petnym
natadowaniu robota, wskazniki stanu na robocie i stacji tadujacej beda $wieci¢
przez 10 minut, a nastepnie przygasna.

Uwaga: Zaleca si¢ petne natadowanie robota przed jego pierwszym uzyciem. Jesli
po wyczerpaniu akumulatora nie mozna wigczy¢ robota, nalezy recznie potaczy¢
robota ze stacjg, aby go natadowac.

3. Podtgcz do gniazdka elektrycznego

Umies¢ stacje tadujgcg w mozliwie najbardziej otwartym miejscu z dobrym
sygnatem Wi-Fi. Wi6z przewod zasilajgcy do stacji fadujgcej i podtacz go do
gniazdka.

Mocno wsur przewdd zasilajacy
do gary, az wigczy sie wskaznik

I: ON
0O: OFF

4. Umies¢ stacje tadujaca

Usun wszelkie przedmioty znajdujgce si w odlegtosci mniejszej ni 1,5 m od
przodu, 1 m od géry i 0,5 m z obu stron stacji tadujacej.

>15m >0,5m

Uwaga: e

+ Upewnij sig, ze zadne przedmioty nie blokujg strefy sygnatowe;j.

+ Aby zapobiec powstawaniu plam z wody na drewnianych podtogach lub
dywanach, zaleca sie umieszczenie stacji tadujgcej na ptytkach
ceramicznych lub marmurze.

6. Dodaj wode do zbiornika na czystg wode

Wyjmij zbiornik na czystg wode z podstawy i napetnij go czysta wodg az do linii
wskazujgcej maksymalng ilos¢ wody. Nastepnie zamontuj zbiornik z powrotem w
podstawie.

Maksymalna linia wody

Uwaga:

- Nie nalezy napetnia¢ zbiornika gorgcg woda, w przeciwnym razie zbiornik na

czystg wode moze zosta¢ zdeformowany.

- Nie nalezy dodawac zadnych ptynéw innych niz oficjalnie zatwierdzony $rodek

czyszczacy, aby zapobiec awarii stacji.



Potacz z aplikacja Dreamehome

Ten produkt wspétpracuje z aplikacjg Dreamehome, ktéra moze by¢
uzywana do sterowania urzadzeniem.

1. Pobierz aplikacje Dreamehome

Zeskanuj kod QR znajdujgcy sie na robocie lub wyszukaj "Dreamehome” w
sklepie z aplikacjami, aby pobra¢ i zainstalowa¢ aplikacje w zaleznosci od
potrzeb.

2. Dodaj urzadzenie

Otworz Dreamehome, kliknij "0” w prawym goérnym rogu i zeskanuj
ponownie powyzszy kod QR, aby doda¢ "DreameBot L10 Ultra". Postepuj
zgodnie z komunikatami, aby zakonczy¢ potaczenie Wi-Fi.

o () 8 G

. 4
SeangR cote o th e

Uwaga:

- Obstugiwane jest tylko Wi-Fi 2,4 GHz.

- Aktualizacja oprogramowania aplikacji w toku. Rzeczywiste dziatania mogg
sie rozni¢ od tych zawartych w niniejszej instrukcji. Nalezy
postepowac zgodnie z instrukcjami opartymi na najnowszej wersji
aplikacji.

Uzytkowanie

Szybkie mapowanie

Po skonfigurowaniu sieci po raz pierwszy, postepuj zgodnie z instrukcjami w
aplikacji, aby szybko utworzy¢ mape, a robot rozpocznie mapowanie bez
czyszczenia. Proces mapowania zostanie zakornczony, gdy robot powréci do
stacji, a mapa zostanie zapisana automatycznie.

Wigczanie/wytgczanie

Nacisnij i przytrzymaj przycisk (') przez 3 sekundy, aby wigczy¢ robota,
wskaznik zasilania bedzie $wiecit sig $wiattem stalym. Umiesc¢ robota na
podstawie, a robot wigczy sig¢ automatycznie i rozpocznie tadowanie. Aby
wytgczy¢ robota, odsun go od podstawy, a nastgpnie nacisnij i przytrzymaj
przycisk (b przez 3 sekundy.

Wstrzymaj / U$pij

Gdy robot pracuje, naci$nij dowolny przycisk, aby go wstrzymac.

Jesli robot zostat wstrzymany na dtuzej niz 10 minut, wejdzie on automatycznie w
tryb u$pienia, a wskazniki zasilania i tadowania przestang migac. Nalezy
nacisng¢ ktérykolwiek przycisk na robocie lub podstawie lub klikng¢ w aplikacji,
aby obudzi¢ robota.

Uwaga:

- Odkurzacz wytgczy sie automatycznie po 12 godzinach w trybie czuwania.

- Jesli robot zostanie wstrzymany i umieszczony na stacji tadujgcej, biezacy
proces czyszczenia zostanie zakonczony.

3. Resetowanie potagczenia Wi-Fi

Otworz goérng pokrywe odkurzacza, aby zobaczy¢ wskaznik Wi-Fi. Nastepnie

$nij jednoczesnie przyciski O i €Y i przytrzymaj je do momentu ustyszenia
komunikatu glosowego o oczekiwaniu na konfiguracje sieci. Gdy wskaznik Wi-Fi
zacznie powoli migaé, bedzie to oznaczato, ze potaczenie zostato pomysinie
zresetowane.

Wskaznik Wi-Fi

- Powolne miganie:
oczekiwanie na potaczenie

- Szybkie miganie: taczenie

- Swiatlo state: potaczony

Uwaga: Gdy telefon nie zdota sig potaczy¢ z odkurzaczem, zresetuj sie¢ Wi-Fi
i dodaj urzadzenie ponownie.

Tryb Nie przeszkadzac¢

Gdy jest ustawiony tryb Nie przeszkadzac, robot nie bedzie mogt wznowic
czyszczenia, a wskaznik zasilania zgasnie. Tryb Nie przeszkadzac¢

jest domyslnie wytgczony. Mozna uzy¢ aplikacji, aby wigczy¢ tryb Nie
przeszkadzaé lub zmieni¢ okres jego trwania. Domyslinie okres trybu Nie
przeszkadzaé to 22:00-8:00.

Uwaga:

- W okresie trybu Nie przeszkadza¢ zaplanowane zadania czyszczenia bedg
nadal wykonywane.

+ Robot wznowi czyszczenie w miejscu, w ktdrym je przerwat, po uptywie okresu
Nie przeszkadzac.

Czyszczenie Punktowe

Gdy robot jest w stanie gotowosci, nacisnij krotko przycisk C , aby wiaczy¢ tryb
Czyszczenia punktowego. W tym trybie robot wyczysci kwadratowy obszar o
wymiarach 1,5 x 1,5 metra wokoét siebie i powréci do punktu wyjscia po
zakonczeniu Czyszczenia punktowego.

Ponowne uruchamianie robota

Jesli robot przestanie reagowac lub nie mozna go wytaczy¢, nacisnij i przytrzymaj
przycisk (\) przez 10 sekund, aby wytgczy¢ go recznie. Nastepnie nalezy
nacisnac i przytrzymac przycisk Q) przez 3 sekundy, aby wigczy¢ robota.



Uzytkowanie

Odkurzanie i mopowanie

Uwaga: Przy pierwszym uzyciu zespotu mopa robot domysinie wykonuje zadanie zamiatania i mopowania.

1. Rozpocznij odkurzanie i mopowanie

Naci$nij przycisk Q) na robocie lub uzyj aplikacji, aby robot rozpoczat ze stacji
fadujacej. Nastepnie robot zaplanuje optymalng trase czyszczenia i wykona
zadanie na podstawie utworzonej mapy.

2. Powracanie w celu umycia podktadek mopa w potowie
zadania czyszczenia.

Podczas mopowania robot automatycznie wraca do stacji fadujgcej, aby umyé
podktadki mopa zgodnie z czestotliwoscig czyszczenia podktadek okreslong w
aplikacji. Nastepnie stacja automatycznie napetni zbiornik na wode w robocie, a
robot wznowi zadanie czyszczenia po uzupetnieniu wody.

Uwaga:

- Podktadki mopa zostang wyczyszczone przed rozpoczgciem mopowania
przez robota, prosze czekac.

- Podczas pracy robota nie nalezy przesuwac stacji tadujgcej, zbiornika na
czysta wode, zbiornika na brudng wode ani wktadu myjacego.

Uzytkowanie

3. Czyszczenie i suszenie podktadek mopa po
opréznieniu pojemnika na kurz

Po zakonczeniu przez robota zadania czyszczenia i powrocie do stacji w celu
natadowania, stacja automatycznie rozpocznie opréznianie pojemnika na kurz,
a nastepnie wyczysci i wysuszy podktadki mopa.

Uwaga:

Jesli robot powrdci do stacji tadujgcej w potowie zadania czyszczenia, aby
wyczysci¢ podktadki mopa, stacja tadujgca nie oprézni automatycznie pojemnika
na kurz.

Jesli funkcja automatycznego oprézniania jest wytaczona w aplikaciji, stacja
tadujgca nie bedzie automatycznie opréznia¢ pojemnika na kurz.

Stacja tadujgca bedzie opréznia¢ pojemnik na kurz zgodnie z czgstotliwoscig
ustawiong w aplikacji.

4. Czyszczenie zbiornika na brudng wode

Po wykonaniu zadania przez robota nalezy wyczy$ci¢ zbiornik na brudng
wode, aby unikna¢ nieprzyjemnego zapachu.

Uwaga: Jesli robot powrdci do stacji, aby umy¢ podktadki mopa w
potowie zadania czyszczenia, stacja nie oprézni automatycznie
pojemnika na kurz.

Odkurzanie

1. Aby uzywac tylko funkcji odkurzania, wybierz "Odkurzanie" w aplikacji lub
wyjmij zespdt mopa z robota, a robot automatycznie przetaczy sie w tryb
odkurzania.

Uwaga: Jesli zespdt mopa nie zostat wyjety z robota, mozna wybra¢ tryb
odkurzania w aplikacji, a robot automatycznie podniesie zespét mopa przed
rozpoczeciem zadania.

2. Upewnij sie, Ze stacja fadujgca jest podigczona do zasilania, a robot jest
potgczony ze stacjg tadujacg. Nacisnij przycisk @ na robocie, lub uzyj aplikacii,
aby wystac¢ robota do czyszczenia wszystkich obszaréw ze stacji fadujace;j.

Uwaga: Aby zapewni¢ fatwy powrét robota do stacji tadujgcej po zakonczeniu
czyszczenia, zaleca sig, aby robot rozpoczynat prace ze stacji tadujacej i unikania
przemieszczania stacji tadujgcej podczas wykonywania przez robota zadania
czyszczenia.



Dzienna konserwacja

Komponent

Czestotliwo$¢ napraw

Czestotliwose
wymiany

Czesci
Aby utrzymac robota w dobrym stanie, zalecane jest zapoznanie si¢ z ponizszg tabelg dotyczgca rutynowych czynnosci konserwacyjnych.
.. C: C:
Czesé L N
konserwacji wymiany
Zbiornik

na brudng wode

Po kazdym uzyciu

Zbiornik na czystg
wode

Szczotka glowna

Filtr pojemnika na kurz

Szczotka boczna

Co 2 tygodnie

Co 6 do 12 miesigcy

Co 3 do 6 miesiecy

Czujnik dywanu

Czuijniki upadku

Styki tadowania na robocie

Zderzak

Samooprézniajgcy otwor
wentylacyjny robota

Wilot automatycznego

Wkiad myjacy

Obszar sygnalizacji
stacji fadujgcej

Styki tadowania stacji
tadujacej

Samooproézniajgcy
otwér wentylacyjny
stacji tadujgcej

Koto uniwersalne

Czujnik krawedziowy

Czujnik laserowy LDS

Co miesigc

Dzienna konserwacja

Worek na kurz

uzupetniania wody w robocie

Spad robota

Co miesigc

Pojemnik na kurz

Wyczysci¢ w razie
potrzeby

Worek na kurz

Podktadka mopa

6-8 tygodni

Co1do3
miesigcy

Uwaga: Czestotliwo$¢ wymiany bedzie zalezata od sposobu uzytkowania robota.
W przypadku szczegélnych okoliczno$ci, czgsci powinny zosta¢ wymienione.

Gdy worek do odkurzacza bedzie wymagat wymiany, w aplikacji pojawi sie

powiadomienie.

1. Wyrzucanie worka do odkurzacza

3. Zamontuj nowy worek do odkurzacza

Uwaga: Pociggniecie uchwytu do géry spowoduje uszczelnienie worka, aby
zapobiec przypadkowemu wypadnieciu kurzu i zanieczyszczen.

2. Usun kurz i zanieczyszczenia z filtra za pomocg suchej szmatki.

4. Zamknij odpylacz




Dzienna konserwacja

Zbiornik na brudng wode

1. Wyjmij zbiornik na brudng wode, otworz jego pokrywe i wylej brudng
wode.

2. Optucz zbiornik na brudng wode pod biezacg wodg i uzyj dotaczonej
szczotki do czyszczenia wewnetrznej $cianki zbiornika na brudng wode.

Uwaga: Kula ptywakowa w zbiorniku na brudng wode jest czescig ruchoma.
Podczas czyszczenia nie nalezy stosowa¢ zbyt duzej sity, aby jej nie
uszkodzié.

Dzienna konserwacja

Szczotka boczna

Wyjmij i wyczy$¢ szczotke boczng.

Koto uniwersalne

Uwaga:

- Nalezy uzy¢ narzedzi takich, jak maty srubokret, aby oddzieli¢ 0$ od opony kota

uniwersalnego. Nie nalezy uzywaé¢ nadmiernej sity.
- Optucz koto uniwersalne pod biezgcg wodg i zamontuj z powrotem po
catkowitym osuszeniu

Szczotka gtowna

1. Nacisénij zatrzaski ostony szczotki do wewnatrz, aby zdjg¢ ostone szczotki i
wyjmij szczotke z robota.

2. Wyciagnij ostony szczotek tak jak pokazano na rysunku. Uzyj
odpowiedniego przyrzadu, aby usung¢ wiosy zaplatane w szczotce.

Pojemnik na kurz

1. Otworz pokrywe robota i nacisénij zatrzask pojemnika na kurz, aby
zdemontowac pojemnik na kurz.

2. Otwoérz pokrywe pojemnika na kurz tak, jak pokazano na rysunku.




Dzienna konserwacja

Filtr

1. Zdemontuj filtr i postukaj w niego lekko.

Uwaga: Nie nalezy prébowac czyscic filtra szczotka, palcem ani ostrymi
przedmiotami, aby zapobiec jego uszkodzeniu.

2. Optucz pojemnik na kurz i filtr wodg i wysusz je catkowicie przed
ponownym zamontowaniem.

=l

Uwaga:
Pojemnik na kurz i filtr nalezy ptuka¢ wytgcznie przy uzyciu biezacej wody.
Nie nalezy uzywa¢ zadnych detergentow.
Wytgcznie po catkowitym wyschnigciu nalezy ponownie uzywa¢ pojemnika
na kurz i filtra.

Dzienna konserwacja

Styki tadowania

Styki tadowania i obszar sygnalizacii stacji fadujgcej nalezy czysci¢ miekka,
suchg $ciereczka.

Samooproézniajace otwory wentylacyjne

Wyczy$¢ otwory wentylacyjne robota i stacji tadujacej za pomocg migkkiej,
suchej $ciereczki.

of Jo

Czujniki robota i styki tadowania

Przetrzyj czujniki i styki tadowania robota za pomoca miekkiej, suchej szmatki:

+ Czujniki upadku i czujnik ultradzwigkowy w dolnej czesci robota
+ Styki tadowania z tylu robota

+ Czujnik krawedziowy z boku robota

+ Czujnik laserowy LDS na gorze robota

+ Zderzak z przodu robota

o Czujnik laserowy LDS
o Czujnik krawedziowy
o Zderzak

Styki tadowania

— Czujnik dywanu

Uwaga: Mokra $ciereczka moze uszkodzi¢ wrazliwe elementy w robocie i stacji
fadujacej. Do czyszczenia nalezy uzywac suchej szmatki.

Podktadka mopa

Wyjmij podktadke mopa z uchwytu podktadki mopa, aby ja wymienic.

Akumulator

Robot zawiera wysokowydajny akumulator litowo-jonowy. Upewnij sig, ze
pozostaje on dobrze natadowany do codziennego uzytku, aby utrzymac
optymalng wydajno$¢. Jesli robot nie jest uzywany przez dluzszy
czas, nalezy wytaczyé go i odiozyé. Aby zapobiec nadmiernemu
roztadowaniu, nalezy tadowac robota co najmniej raz na trzy miesigce.



Pytania i odpowiedzi

Problem

Rozwigzanie

Robot nie wigcza sig.

Poziom natadowania jest niski. Nalezy natadowac robota na podstawie i sprébowaé ponownie.
Temperatura akumulatora jest zbyt niska lub zbyt wysoka. Zaleca si¢ uzywanie urzadzenia w temperaturze pomiedzy 32 °F (0° C)
a 104 °F (40° C).

Robot nie taduje sie.

Stacja fadujgca nie jest podigczona do zasilania. Upewnij sig, ze oba korice przewodu zasilajgcego sg prawidtowo
podigczone.

Styki pomiedzy stykami tadowania na stacji tadujgcej i robocie jest staby. Nalezy wyczysci¢ styki tadowania. Sprawdz, czy
na zlgczu robota nie ma ciata obcego. Jesli jest, nalezy je usungé.

Robot nie tgczy sig z
Wi-Fi.

Hasto sieci Wi-Fi jest nieprawidtowe. Upewnij si¢, ze hasto uzywane do taczenia si¢ z siecig Wi-Fi jest prawidtowe. Robot nie
obstuguje potgczenia Wi-Fi 5 GHz. Upewnij sig, ze robot jest podtgczony do potgczenia Wi-Fi 2,4 GHz. Sygnat Wi-Fi jest staby.
Upewnij sig, Ze robot znajduje si¢ w obszarze o dobrym zasiegu sieci Wi-Fi.

Robot moze nie by¢ gotowy do skonfigurowania. Nalezy wytgczy¢ i ponownie wigczy¢ aplikacje, a nastepnie sprobuj ponownie
zgodnie z instrukcjami.

Robot nie moze
odnalez¢ i powrdcic
do stacji fadujacej.

Stacja fadujaca jest odigczona od zasilania lub zostata przeniesiona, gdy robot nie znajdowat sie na niej.

Wokét stacji tadujacej znajduje sig zbyt wiele przeszkdd. Umies¢ stacje w bardziej przestronnym miejscu. Przeniesienie robota
moze spowodowac przepozycjonowanie, a w przypadku niepowodzenia przepozycjonowania robot ponownie utworzy mape. Jesli
robot znajduje sig zbyt daleko od stacji, moze nie by¢ w stanie automatycznie do niej powrécic. W takim przypadku konieczne
bedzie reczne umieszczenie robota na stacji tadujgce;j.

Whytrzyj obszar sygnalizacji na stacji, aby usung¢ kurz lub zanieczyszczenia.

Robot utknat

przed stacjg fadujaca i
nie moze do niej
POWTBGE.

Usun wszelkie przeszkody w promieniu 0,5 m po lewej i prawej stronie lub w promieniu 1,5 m przed stacjg tadujaca, aby
zapobiec zablokowaniu robota.

Droga powrotu do tadowania jest zablokowana, np. drzwi sg zamknigte.

Robot moze sig slizgac, jesli podtoga przed stacjq tadujaca jest nadmiernie mokra. W takim przypadku nalezy usung¢ nadmiar
wody przed ponowng prébg.

Zaleca sig przeniesienie stacji fadujacej w inne miejsce i ponowng probe.

Pytania i odpowiedzi

Problem

Rozwigzanie

Robot nie wylgcza
sig.

Nie mozna wylaczy¢ robota podczas tadowania. Zalecane jest przeniesienie robota ze stacji tadujgcej, a nastepnie
nacisniecie i przytrzymanie przycisku zasilania przez trzy sekundy, aby go wytaczyé.

Jesli robota nie mozna wytgczy¢ wykonujgc krok 1, nalezy nacisna¢ i przytrzymac przycisk (l) przez 10 sekund, aby sitg
wytgczy¢ robota. Jesli problem nadal wystepuje, nalezy skontaktowac sig z serwisem.

Robot wolno sig
faduje.

Peine natadowanie robota zajmuje okoto 6,5 godzin, gdy jego akumulator jest staby.

Jesli robot pracuje w temperaturach spoza podanego zakresu, predkos¢ tadowania zostanie automatycznie spowolniona, aby
wydtuzyé zywotnos$é akumulatora.

Styki tadowania na robocie oraz na podstawie mogg by¢ zabrudzone. Nalezy przetrze¢ je suchg szmatka.

Hatas wzrasta podczas
pracy robota.

Sprawdz, czy filtr pojemnika na kurz nie jest zatkany. Jesli tak, nalezy go wyczysci¢ lub wymienic.

W gumowej szczotce wielopowierzchniowej lub w pojemniku na kurz moze znajdowac¢ si¢ twardy przedmiot. Sprawdz i usun go.
Gumowa szczotka wielopowierzchniowa lub szczotka boczna mogty zosta¢ zablokowane. Sprawdz i usun wszelkie ciata obce.
Przetacz tryb ssania na Standardowy lub Cichy.

Robot nie porusza
sig po wyznaczonej
trasie.

Przedmioty takie jak przewody zasilajgce i kapcie powinny by¢ uporzadkowane przed uzyciem robota.
Praca na mokrych powierzchniach powoduije $lizganie sig kota gitéwnego. Zaleca sie wysuszenie mokrych miejsc przed uzyciem robota.

Robot omija pomieszczenia,
ktére majg zosta¢
wyczyszczone.

Nalezy upewnic¢ sie, ze drzwi do pomieszczen, ktére majg by¢ wyczyszczone, s otwarte.

Nalezy sprawdzi¢, czy przy drzwiach pomieszczenia znajduje sig prog wyzszy niz 2 cm. Robot nie moze pokonywaé wysokich
progow lub stopni.

Miejsce przed czyszczonym pomieszczeniem jest mokre i Sliskie, co powoduje $lizganie sig robota i nieprawidiowg prace. Zaleca
sig¢ wysuszenie podtogi przed uzyciem robota.




Pytania i odpowiedzi

Problem

Rozwigzanie

Robot nie wznawia
czyszczenia po
natadowaniu.

Upewnij sig, ze robot nie jest w trybie Nie przeszkadza¢, co uniemozliwi mu wznowienie czyszczenia.
Robot nie wznowi czyszczenia po recznym przeniesieniu robota do stacji tadujgcej w celu natadowania, co obejmuje reczne
umieszczenie robota na stacji tadujgcej lub wystanie robota do tadowania za pomocg aplikacji lub samego robota.

Stacja nie

moze wykonaé
samooprdznienia
pojemnika na kurz.

Sprawdz, czy worek do odkurzacza w odpylaczu jest petny.
Jesli worek do odkurzacza nie jest petny, sprawdz, czy w samooprézniajgcych otworach wentylacyjnych robota, stacji
fadujgcej lub pojemnika na kurz nie ma zadnych ciat obcych. Jesli tak, nalezy w pore je usunaé.

Poziom wody w
podstawie myjacej
Jjest nieprawidtowy.

Sprawdz, czy uszczelka zbiornika na brudng wode nie jest poluzowana lub nieprawidtowo zamontowana. Jesli tak, zresetuj jg
recznie.

Delikatnie nacisnij zbiornik na brudng wode, aby upewnic sie, ze jest on prawidiowo zamontowany.

Nalezy wyjg¢ podstawe myjaca i sprawdzi¢, czy odptyw brudnej wody jest zatkany i w razie koniecznosci oczysci¢

go. Sprawdz $rodek czyszczacy. Nie nalezy dodawaé zadnych ptynéw innych niz oficjalnie zatwierdzone $rodki czyszczace. Jesli
problem bedzie si¢ powtarzat, skontaktuj sie z serwisem.

Dane techniczne

Robot
Model RLS6LADC-6 W normalnych warunkach uzytkowania to urzadzenie powinno
znajdowac sie w odlegtoéci 20 cm od anteny i ciata uzytkownika.
Czas tadowania Ok. 6,5 godzin
Napigcie znamionowe 14,4 V= Srodek chemiczny
Moc znamionowa 75W Wyglad Biata ciecz
Zapach Kwiatowy
Stacja bazowa Rozpuszczalnos¢ w wodzie Rozpuszczalny
Lepkoéc <25 cps (25°C)
Model RCS9-5 -
Gestosc Rozpuszczalny
Wejscie: 220-240 V 50-60 Hz )
Punkt zaptonu Nie dotyczy
Wyjscie: 20V= 2A
pH 9~11
Moc (podczas oprézniania kurzu) 1000 W
Moc (podczas czyszczenia) 55 W
Moc (suszenie+tadowanie) 78 W

Czestotliwos¢ operacji (zakres czestotliwosci, w ktérym pracuje urzgdzenie radiowe): 2400-2483,5 MHz

Maksymalna moc wyjsciowa (maksymalna moc czestotliwosci radiowej): <20dBm

Uproszczona deklaracja zgodnosci

Producent: Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd.
Adres: Pokdj 2112-1-1, dzielnica potudniowa, Finance and Trade Center, nr 6975
ulica Yazhou, obszar portowy Dongjiang, Tianjin Pilot Free Trade Zone, Chiny

Produkt: DreameBot L10 Ultra (Robot sprzatajacy) + (Stacja bazowa)
Model: RLS6LADC-6 + RCS9-5

Wyréb jest zgodny z dyrektywa Parlamentu Europejskiego i Rady
2014/53/UE z dnia 16 kwietnia 2014 r. w sprawie harmonizacji
ustawodawstw panstw cztonkowskich dotyczacych udostepniania na
rynku urzgdzen radiowych i uchylajacg dyrektywe 1999/5/WE.

Deklaracja zgodnosci dostepna na stronie internetowej:
https://dreame-polska.pl/dreamebot-I10-ultra/



Sensor krawedziowy urzadzenia moze generowac¢ komunikat btedu podczas
pracy na powierzchniach ktére pochtaniajg promienie Swietlne, takie jak gteboko
matowe czarne dywany lub wysoko szkliwione powierzchnie, ktére z uwagi na
swojg strukture rozpraszajg promien generowany przez czujnik oraz przy
wykryciu nagtego uskoku miedzy ptaszczyznami, jak np. listwy krawedziowe.

Ochrona srodowiska

Zuzyty sprzet elektroniczny oznakowany zgodnie z dyrektywa Unii
E Europejskiej, nie moze by¢ umieszczany tgcznie z innymi odpadami
=" komunalnymi. Podlega on selektywnej zbiérce i recyklingowi w

wyznaczonych punktach. Zapewniajgc jego prawidtowe usuwanie,

zapobiegasz potencjalnym, negatywnym konsekwencjom dla $rodowiska
naturalnego i zdrowia ludzkiego. System =zbierania zuzytego sprzetu
zgodny jest z lokalnie obowigzujgcymi przepisami ochrony $Srodowiska
dotyczgcymi usuwania odpadoéw. Szczegétowe informacje na ten temat

mozna uzyska¢ w urzedzie miejskim, zaktadzie oczyszczania lub sklepie, w

ktérym produkt zostat zakupiony.

CE Produkt spetnia wymagania dyrektyw tzw. Nowego Podejscia Unii
Europejskiej (UE), dotyczacych zagadnieh zwigzanych z bezpieczenstwem
uzytkowania, ochrong zdrowia i ochrong $rodowiska, okreslajacych
zagrozenia, ktére powinny zosta¢ wykryte i wyeliminowane.

Niniejszy dokument jest ttumaczeniem oryginalnej instrukcji obstugi,
stworzonej przez producenta.

Produkt nalezy regularnie konserwowac (czysci¢) we wiasnym zakresie
lub przez wyspecjalizowane punkty serwisowe na koszt i w zakresie
uzytkownika. W przypadku braku informacji o koniecznych akcjach
konserwacyjnych cyklicznych lub serwisowych w instrukgcji obstugi, nalezy
regularnie, minimum raz na tydzien ocenia¢ odmiennos$¢ stanu
fizycznego produktu od fizycznie nowego produktu. W przypadku
wykrycia lub stwierdzenia jakiejkolwiek odmiennosci nalezy pilnie podjac
kroki konserwacyjne (czyszczenie) lub serwisowe. Brak poprawnej
konserwacji (czyszczenia) i reakcji w chwili wykrycia stanu odmiennosci
moze doprowadzi¢ do trwatego uszkodzenia produktu. Gwarant nie
ponosi odpowiedzialnosci za uszkodzenia wynikajgce z zaniedbania.

Szczegbdtowe informacje o warunkach gwarancji dystrybutora /
producenta dostepne na stronie internetowej
https://serwis.innpro.pl/gwarancja



Akumulator LI-ION

Urzadzenie wyposazone jest w akumulator LI ION (litowo-jonowy), ktéry z
uwagi na swoja fizyczng i chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu i
uzytkowania. Producent okresla maksymalny czas pracy urzadzenia w
warunkach laboratoryjnych, gdzie wystepujg optymalne warunki pracy dla
urzadzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni natadowany. Czas pracy w
rzeczywistosci moze sie rézni¢ od deklarowanego w ofercie i nie jest to wada
urzgdzenia a cecha produktu. Aby zachowa¢ maksymalng zywotnos¢
akumulatora, nie zaleca sie go roztadowywac do poziomu ponizej 3,18V lub
15% ogdlnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak np. 2,5V dla ogniwa uszkadzajg
je trwale i nie jest to objete gwarancjg. W przypadku zaniechania uzywania
akumulatora lub catego urzadzenia przez czas dtuzszy niz jeden miesiac
nalezy akumulator natadowa¢ do 50% i sprawdza¢ cyklicznie co dwa
miesigce poziom jego natadowania. Przechowuj akumulator i urzgdzenie w
miejscu suchym, z dala od storica i ujemnych temperatur.

Akumulator LIPO

Urzadzenie wyposazone jest w akumulator LI PO (litowo-polimerowy), ktory
z uwagi na swoja fizyczng i chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu i
uzytkowania. Producent okresla maksymalny czas pracy urzadzenia w
warunkach laboratoryjnych, gdzie wystepuja optymalne warunki pracy dla
urzadzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni natadowany. Czas pracy w
rzeczywistosci moze sie rézni¢ od deklarowanego w ofercie i nie jest to wada
urzgdzenia a cecha produktu. Aby zachowa¢ maksymalng zywotnosc
akumulatora, nie zaleca sie go roztadowywac do poziomu ponizej 3,5V lub
5% ogolnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak np 3,2V dla ogniwa uszkadzaja je
trwale i nie jest to objete gwarancjg. W przypadku zaniechania uzywania
akumulatora lub catego urzadzenia przez czas dtuzszy niz jeden miesigc
nalezy akumulator natadowa¢ do 50% i sprawdza¢ cyklicznie co dwa
miesigce poziom jego natadowania. Przechowuj akumulator i urzadzenie w
miejscu suchym, z dala od storica i ujemnych temperatur.

Importer/kontakt: INNPRO Robert Btedowski Sp. z 0.0. ul.

Rudzka 65c, 44-200 Rybnik INNP RD:E

innpro.pl, dreame-polska.pl



